Перечень вопросов для защиты РГР (1-й семестр)
Статика 

РГР №1 (методичка №792 I-часть)
Тема: расчет усилий в элементах стержневой конструкции
1. Основные понятия статики: материальная точка, сила, абсолютно твердое тело, система сил, эквивалентные системы сил, равнодействующая, уравновешенная система сил, связи, реакции связей.

2. Аксиомы статики свободного абсолютно твердого тела.
3. Основные типы связей и их реакции.
РГР №2 (методичка №792 II-часть)

Тема: определение реакций связей при действии на конструкцию произвольной плоской системы сил

1. Алгебраический момент силы относительно центра, плечо силы, знак момента. В каких случаях момент силы равен нулю?
2. Пара сил, алгебраический момент пары сил.

3. Главный вектор и главный момент системы сил.

4. Условия и уравнения равновесия произвольной плоской системы сил.

5. Теорема Вариньона о равнодействующей системы сил.

Перечень вопросов для защиты РГР (2-й семестр)

Кинематика точки
РГР №1 (сб. заданий для курсовых работ под ред. А.А. Яблонского, задание К-1)
Тема: определение скорости и ускорения точки по заданным уравнениям ее движения
1. Три способа задания движения точки.
2. Как определяются скорость и ускорение точки в каждом из трех способов?

3. Что такое естественные координатные оси и как они направлены? 

Кинематика твердого тела
РГР №2 (методичка № 110)
Тема: кинематический расчет плоского механизма
1. Какое движение тела называется поступательным, и какими свойствами оно обладает?

2. Какое движение тела называется вращательным вокруг неподвижной оси? Угол поворота, угловая скорость и угловое ускорение вращающегося твердого тела. Скорости  и ускорения точек вращающегося тела. Как направлен вектор угловой скорости при вращении тела вокруг неподвижной оси? 
3. Какое движение тела называется плоским (плоскопараллельным)? Теорема о скоростях точек плоской фигуры, следствия. МЦС, способы определения МЦС. Теорема об ускорениях точек плоской фигуры. МЦУ.
Динамика

РГР №3 (сб. заданий для курсовых работ под ред. А.А. Яблонского, задание Д-10)
Тема: применение теорем динамики системы к исследованию движения механической системы


1. Теоремы об изменении количества движения точки и системы. Количество движения точки и системы. Импульс силы, элементарный импульс силы.

2. Теоремы об изменении кинетической энергии точки и системы. Кинетическая энергия точки и системы. Работа силы, элементарная работа силы. Работа силы тяжести, силы упругости, силы трения.


3. Внешние и внутренние силы. Центр масс системы. Момент инерции тела относительно оси. Радиус инерции.
