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КИНЕМАТИКА ТВЕРДОГО ТЕЛА ВРАЩАЮЩЕГОСЯ ВОКРУГ НЕПОДВИЖНОЙ ОСИ

         Распределение скоростей    
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Вектор скорости ( радиусу вращения точки
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Составляющие полного ускорения


Величина :ац=(2R;  aвр=(R


Направление aц: от точки к оси по радиусу вращения


Направление aвр: ( радиусу вращения (по касательной)
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В условиях зацепления (фрикционного или зубчатого):


VM1=VM2


aM1= aM2 (aM1вр= aM2вр, aM1ц= aM2ц)
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